Utilisation de Matlab/Simulink avec Virtual Universe



Généralités
Virtual Universe peut communiquer avec Matlab pour évaluer des équations mathématiques.

Pré-requis
- Matlab 2010 ou supérieur,
- Virtual Universe V1.017 ou supérieur.

Mise en ceuvre
Matlab doit étre installé sur le méme PC que Virtual Universe.

Deux instructions du langage script utilisable dans Virtual Universe (comportements de type
« exécuter un script ») permettent d’accéder a Matlab.

MatlabEval(“expression”) demande a Matlab d’évaluer I'expression
MatlabGetVal(“variable”) retourne la valeur de la variable matlab nommée « variable ».
Exemple :

Mat | abEval ("abcd=2*2+1")

resul t at =Mat | abGet Val ("abcd")

print resultat

Affichera la valeur 5

Sélection du répertoire de Matlab
Lors de la premiére exécution d’un script faisant appel a Matlab, il est possible que la boite de
dialogue suivante s’ouvre :

Chercher Matlab x|

Yeuilez lancer Matlab, Sélectionnes le répertoire ol se trouve les fichiers ibeng.dll et ibmesx, dll {sous répertoire du répertaire
d'installation de Matlab).

I C1\Program Files\MATLAER2010bbinywin3Z| |

Annuler | 2 I

Cliquez sur le bouton « ... » pour sélectionner le répertoire d’installation de Matlab ou se trouve le
fichier libeng.dll.



Exemple : simulation du comportement d’'un moteur électrique

Le principe est le suivant: on calcule le couple généré par un moteur électrique avec
Matlab/Simulink, ce couple est transmis a Virtual Universe pour faire tourner I'axe du moteur, en
retour, la vitesse de rotation de I’axe du moteur est réinjecté dans Matlab/Simulink.
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L’échange entre Simulink et Virtual Universe est réalisé par I'intermédiaire de variables Matlab :

- tout=couple calculé par Simulink,
- win=vitesse de rotation calculée par Virtual Universe.

La variable « vin » détermine la tension en entrée du moteur.

Exécution de I'exemple :

- ouvrez le projet « electric motor.vu » dans le répertoire « Exemples\Matlab » du répertoire
d’installation de Virtual Universe.



cliquez sur « RUN », une fenétre « Matlab command Window » s’ouvre,
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To get started, type one of these: helpwin, helpdesk, or demo.
For product information, vwisit wuw.mathworks.com.
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A
dans la fenétre Workspace, allez dans le menu Fichier/Ouvrir et ouvrez le fichier

« motorforvu2.mdl » qui se trouve dans le méme répertoire que le fichier Virtual Universe,
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dans la fenétre Workspace, allez dans le menu Fichier/Définir chemin et sélectionnez le
répertoire Exemples\Matlab » du répertoire d’installation de Virtual Universe.
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To get started, type one of these: helpwin, helpdesk, or demo.
For product information, visit www.mathworks.com.

> Wworkspace

> Warning: Input port 1 of ‘motorforvu2/MATLAB Fcn® is not connected.
{Warning: Input port 1 of ‘motorforvu2/MATLAB Fcn2® is not connected.
s win=58

lvin =

A

}}l

Kl 2y
dans la fenétre « Matlab command Window », donnez une valeur a vin (tendion en entrée du
moteur) en tapant la commande « vin=valeur » et en validant,
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dans la fenétre « Simulink », lancez la simulation en Sélectionnant Démarrer dans le menu
Simulation. L’axe du moteur doit alors se mettre a tourner dans Virtual Universe.
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